Bakim, Tani ve Sorun Giderm...

VLT® Midi Drive FC 280

8.4 Uyarive Alarm Listesi

Tablo 8.1'de bulunan bir (X) isareti uyar veya alarm olustugunu belirtir.

No. Aciklama Uyar Alarm | Alarm kilidi | Sebep
53 veya 54 terminallerindeki sinyal,
parametre 6-10 Terminal 53 Low Voltage,
2 Yuklu sifir hatasi X X - parametre 6-20 Terminal 54 Low Voltage ve
parametre 6-22 Terminal 54 Low Current bolimlerinde
ayarlanan degerin %50'sinden daha azdir.
3 Motor yok X - - Frekans donustiriciinin cikisina bagl motor yok.
Besleme tarafinda eksik faz veya voltaj dengesizligi cok
4 Sebeke faz kaybi1) X X X . . .
yiiksek. Besleme voltajini kontrol edin.
7 DC asini voltaji" X - DC hatti voltaji siniri asiyor.
8 DC dusiik voltaj” - DC hatti voltaji, disik voltaj limitinin altina duser.
9 Cevirici asir yiklenmis X - Cok uzun sureyle %100'den fazla yiik.
. Motor ¢ok uzun siireyle %100'den fazla ylk olmasi
10 Motor ETR asir sicakligi X X - )
nedeniyle asir sicak.
o . Termistor veya termistor baglantisinin baglantisi kesildi
11 Motor termistori asin sicakhig X X -
veya motor ¢ok sicak.
Tork, ya parametre 4-16 Torque Limit Motor Mode'de ya da
12 Tork sinir X X - parametre 4-17 Torque Limit Generator Mode'de ayarlanan
degeri asiyor.
13 Asirt akim Cevirici tepe gecerli akim siniri agildi. Bu alarm agilma
X X X sirasinda olusursa, glic kablolarinin motor terminallerine
yanlis bir sekilde baglanip baglanmadigini kontrol edin.
14 Toprak hatasi X X X Cikis fazlarindan topraga desarj.
16 Kisa devre X Motorda veya motor terminallerinde kisa devre.
17 Kontrol s6zctigu zaman asimi X X Frekans donustiricisa ile iletisim kurulamiyor.
. . Fren rezistoriinde kisa devre olugsmasi sebebiyle fren
25 Fren direncinde kisa devre - X X o o
islevinin baglantisi kesildi.
Glg, sinirin asildigr son 120 s icinde fren rezistoriine
26 Fren asin yuku X X - aktarilir. Olasi duizeltmeler: Fren enerjisi disik hiz veya
uzun rampa sdresi ile azaltilir.
7 Fren IGBT'de/Fren kesicide kisa _ X X Fren transistori kisa devreli ve bu nedenle fren islevinin
devre baglantisi kesilmis.
28 Fren denetimi - X Fren rezistorli bagh degil/calismiyor.
30 U phase loss - X X Motor U fazi eksik. Fazi kontrol edin.
31 V phase loss - X X Motor V fazi eksik. Fazi kontrol edin.
32 W phase loss - X X Motor W fazi eksik. Fazi kontrol edin.
34 Fieldbus arizasi X X - PROFIBUS iletisim sorunlari olustu.
35 Secenek arizasi - X - Fieldbus, dahili hatalar tespit etti.
Bu uyari/alarm yalnizca frekans dénustiiriiciiye giden
besleme voltaji parametre 14-11 Mains Voltage at Mains
36 Sebeke kesintisi X X - Fault'de ayarlanan degerden azsa ve
parametre 14-10 Mains Failure [0] No Function parame-
tresine ayarli DEGILSE etkinlesir.
38 ic anzasi - X X Yerel Danfoss saticisiyla gortsun.
. Terminal 27'ye bagh yiiki kontrol edin veya kisa devre
40 Asin Yuk T27 X - - . .
baglantisini kesin.
. Terminal 29'a bagh yiku kontrol edin veya kisa devre
41 Asirt Ytk T29 - - - . .
baglantisini kesin.
46 Gegit slrlicUsu voltaj arizasi X X
47 24 V besleme disuk X X 24 V DC agsin yuklenmis olabilir.
51 AMA kontrolii Unom Ve Inom - X - Motor voltaji ve/veya motor akimi icin yanlis ayar.
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No. Aciklama Uyari Alarm | Alarm kilidi | Sebep

52 AMA dustk Inom - X - Motor akimi ¢cok dusiik. Ayarlari kontrol edin.

53 AMA big motor - X - AMA'nin ¢calismasi i¢in motorun gli¢ boyutu ¢ok buyiik.

54 AMA kiclik motoru - X - AMA'nin calismasi icin motorun gli¢ boyutu cok kiigtk.

. Motorun parametre degerleri kabul edilebilir araligin

55 AMA parametre araligi - X -
disinda. AMA calismayacaktir.

56 AMA kesme - X - AMA, kesildi.

57 AMA siire asimi - X -

58 AMA internal - X - Danfoss ile temasa gegin.

59 Akim siniri X X - Frekans donustiricisinde asin yik.

61 Kodlayici kaybi X X -

. L Fiili motor akimi, baslatma gecikmesi slresi penceresinde

63 Mekanik fren diistik - X -
fren ayirma akimini agmadi.

65 Kontrol karti sic X X X Kontrol kartinin devreden ¢ikma sicakhgr 80 °C'dir.

67 Scnk degisikl. ~ X ~ Yeni bir secenek tespit edildi veya hazir bir secenek
kaldirildi.

68 Glvenli Durdurma STO etkin. STO, normal isletime devam etmek icin manuel
yeniden baslatma modundaysa (varsayilan), 37 ve 38
terminallerine 24 V DC beslemesi uygulayip bir sifirlama
sinyali baslatin (fieldbus, dijital G/C veya [Reset]/[Off

X X - Reset] tusu). STO, otomatik yeniden baslatma
modundaysa, 24 V DC beslemesini 37 ve 38 terminal-
lerine uygulamak frekans donustiriclsi normal isletime
otomatik olarak devam eder. Daha fazla bilgi icin
béliim 6.3 STO Kullanima Almad'e bakiniz.

69 Glg¢ karti sic X X X

80 Surlict varsayllan degere X Parametre ayarlarinin timdi varsayilan ayarlara sifirlan-

ayarlandi mistir.
Frekans donustiriictsii yanastiginda ve DC voltaji 400
V'luk birimler i¢in 830 V'den ve 200 V'luk birimler igin 425
. . V'dan yiksek oldugunda IT sebekesinde olusur. DC

87 Otomatik DC frenlemesi X - - . . o .
hattindaki enerji, motor tarafindan tiiketilir. Bu islev,
parametre 0-07 Auto DC Braking'de etkinlestirilebilir/devre
digi birakilabilir.

88 Secenek algilama - X X Secenek, basaryla kaldirildi.

95 Kopmus kayis X X -

120 Pozisyon kontrolu arizasi - X -

188 AMA dahili arizasi 24V DC beslemesi, yalnizca 2 STO terminalinin (37 ve 38)
1 tanesine bagli veya ariza STO kanallarinda tespit edildi.

~ X ~ Her iki terminalin de 24 V DC beslemesine bagh
oldugundan ve 2 terminalin sinyalleri arasindaki farkliligin
12 ms'den az oldugundan emin olun. Ariza devam
ederse, yerel Danfoss tedarikgisi ile iletisime gegin.

nw .. Parametre sadece motor durdugunda degistirilebilir.

Calisirken degil - - -
run
o Parola korumali bir parametreyi degistirmek icin yanlis

Hata [Yanhs parola girildi - - - .

parola kullanildiginda olusur.

Tablo 8.1 Uyarilar ve Alarmlar Kod Listesi

1) Bu arizalar sebeke bozukluklarindan kaynaklanabilir. Bir Danfoss hat filtresi montelemek, bu sorunu giderebilir.

Tanllar, sesli okunan alarm kelimeleri, uyar kelimeleri ve genisletilmis durum kelimeleri.
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8.5 Sorun giderme

Belirti Olasi Neden Test Coziim

. Motoru ¢alistirmak icin [Auto On]
[Off] tusuna basilip basilmadigini o
LCP durdurma ) veya [Hand On] tusuna basin (isletim
kontrol edin.

moduna bagli olarak).

Terminal 18 icin dogru ayar (varsayilan
. ) . ayari kullanin) icin Motoru baslatmak icin gegerli bir
Eksik baglatma sinyali (bekleme) ) n T
parametre 5-10 Terminal 18 Digital baglatma sinyali uygulayin.

Input kontrol edin.

Terminal 27'yi dogru ayarlamak icin .
Terminal 27'ye 24 V uygulayin veya

Motor yanasma sinyali etkin (varsayilan ayari kullanin) icin o )
) . bu terminali [0] No operation parame-
(yanasma) parametre 5-12 Terminal 27 Digital i
Motor calismiyor Input kontrol edin. tresine programlayin..

Asagidakileri kontrol edin:
e Referans sinyali yerel, uzak veya
veri yolu referansi mi? Dogru ayarlan programlayin. Onceden

N . X ayarl referansi 3-1* References
e Onceden ayarl referans etkin mi? . .
) . . parametre grubunda etkinlestirin.
Yanlhs referans sinyali kaynagi

e Terminal baglantisi dogru mu? Kablolarin dogrulugunu kontrol edin.
e Terminallerin 8lceklemesi dogru Terminal 6lgeklemesini kontrol edin.
mu? Referans sinyalini kontrol edin.

o Referans sinyali mevcut mu?

parametre 4-10 Motor Speed
Motor donis siniri Direction'nin dogru ayarlandigindan Dogru ayarlar programlayin.
emin olun.

. Terminal icin 5-1* Dijital girisler
Motor, yanhs yonde i . i . .

. . o parametre grubunda bir ters cevirme |Ters cevirme sinyalini devre dis
cahsiyor Etkin ters cevirme sinyali
komutunun programlanip programlan- | birakin.

madigini kontrol edin.

. parametre 1-06 Clockwise Direction'i
Yanhs motor fazi baglantisi o
degistir.

parametre 4-14 Motor Speed High Limit
Frekans sinirlari yanhs sekilde [Hz]'de ve parametre 4-19 Max Output .
.. .. | Dogru sinirlari programlayin.
ayarlanmig Frequency'de bulunan cikis limitlerini
Motor maksimum kontrol edin.

hiza ulasmiyor 6-** Analog I/0 mode ve 3-1*

Referans giris sinyali dogru 6lceklen- [References parametre grubundaki

. o . . Dogru ayarlar programlayin.
memistir referans giris sinyali 6lgceklemesini

kontrol edin.

Tum motor dengelemesi ayarlari dahil,
Motor hizi sabit . tim motor parametrelerini kontrol 6-** Analog I/0 mode parametre

.. Yanls parametre ayari olasiligi . o g i
degil edin. Kapali ¢cevrim isletim icin, PID grubundaki ayarlar kontrol edin.

ayarlarini kontrol edin.

. . 1-2* Motor verileri, 1-3* Gelismis motor

o Tum motor parametrelerini yanlis L . )

Motor guicliikle verileri ve 1-5* Yiikten bagimsiz ayari
Olasi asir miknatislanma motor ayarlari bakimindan kontrol )

cahsiyor di parametre gruplarindaki motor

edin.

ayarlarini kontrol edin.

Fren parametrelerinde yanls ayar . . L
) .. | Fren parametrelerini kontrol edin. 2-0* DC brake ve 3-0* Reference limits
Motor fren yapmiyor |olasiligi. Yavaslama rampasinin siresi . . .
Rampa siresi ayarlarini kontrol edin. | parametre gruplarini kontrol edin.

az olabilir.
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Belirti

Olasi Neden

Test

Coziim

Acik giig sigortalari
veya devre kesici

Fazlar arasi kisa devre

Motor veya panoda fazdan faza bir
kisa devre var. Motor ve pano fazini
kisa devre bakimindan kontrol edin.

Saptanan kisa devreleri giderin.

Motor asirn yiki

Motor, uygulama igin asirn ylklenmistir.

Baslatma testi gerceklestirip motor
akiminin belirtimler dahilinde
oldugundan emin olun. Motor akimi
plaka tam yik akimini asiyorsa

alarmi .
motoru yalnizca azaltilmis ylkte
kullanin. Uygulama icin belirtimleri
go6zden gegirin.

. Gevsek baglantilar icin baslatma .
evsek baglantilar . . evsek baglantilari sikilastirin.
Gevsek baglantil Kontrol Gevsek baglantil kilast
oncesi kontrol yapin.
Sebeke giiciind @l 4 Frekans donustiirlicliye giren giris Dengesizlik kabloyu izliyorsa, bu bir
ebeke giictinde sorun (Alarm

sebeke ak Mai ,? i K bakin) glict uglarini 1 konum degistirin: gu¢ sorunudur. Sebeke beslemesini

ebeke akimi ains phase loss agiklamasina bakin

dengesizligi %3'ten

A'dan B'ye, B'den C'ye, C'den Alya.

kontrol edin.

Frekans donustlrlcliye giren giris

Dengesizlik ayni giris terminalindeki

blyuk Frekans donustirtcl biriminde o o ¥ i
glcl uclarini 1 konum degistirin: bacakta kaliyorsa, sorun birimdedir.
sorun.
A'dan B'ye, B'den C'ye, C'den A'ya. Tedarikgiyi arayin.
Dengesizlik teli izliyorsa, bu motorda
Cikis motor uglarini 1T konum . oo
Motorda veya motor kablo o veya motor kablo tesisatindaki bir
. d degistirin: U'dan V'ye, V'den W'ye, d Kabl
Motor akimi tesisatinda sorun sorundur. Motoru ve motor kablo

dengesizligi %3'ten
buyuk

W'dan U'ya.

tesisatini kontrol edin.

Frekans donustirtci biriminde

sorun.

Cikis motor uglarini 1T konum
degistirin: U'dan V'ye, V'den W'ye,
W'dan U'ya.

Dengesizlik ayni ¢ikis terminalindeki
bacakta kaliyorsa, sorun birimdedir.
Tedarikgiyi arayin.

Akustik gurulti veya
titresim (6rnegin;
fan pervanesi belirli
frekanslarda gurdltt
veya titresim
yaplyorsa)

Rezonanslar, 6rnegin motor/fan
sisteminde

4-6* Bypass Hizi parametre grubundaki
parametreleri kullanarak kritik
frekanslar bypass edin.

parametre 14-03 Overmodulation
parametresindeki asirt modiilasyonu
kapatin.

parametre 1-64 Resonance Dampening
parametresindeki rezonans sonlimlen-
mesini artirin.

Gurdltu ve/veya titresimin kabul
edilebilir bir limite disiruldagini
kontrol edin.

Tablo 8.2 Sorun giderme
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